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1.1 Пояснительная записка
Программа адресована обучающимся кружкового объединения «Робототехника»,  является программой технической направленности, предполагает кружковый уровень освоения знаний и практических навыков. Настоящая программа является модифицированной, составлена на основе образовательной программы « Робототехника» (Автор-составитель Жаринов К.А.), «Первый шаг в робототехнику» (Хабибуллина А.А.) Программа адаптирована к потребностям учащихся и условиям материально-технической базы МБУ ДО СМО «Дом творчества».
Нормативно-правовые документы, на основе которых составлена программа:
Федеральный закон РФ «Об образовании в Российской Федерации от 29 декабря 2012 г. N 273-ФЗ (с последующими изменениями).
Стратегия развития воспитания в	Российской Федерации до  2025	года, утверждена распоряжением Правительства Российской Федерации от 29 мая 2015 г. № 996-р 
Указ Президента Российской Федерации от 7 мая 2018 года № 204 «О национальных целях и стратегических задачах развития Российской Федерации на период до 2024 года»
Национальный проект «Образование», утвержден президиумом Совета при Президенте Российской Федерации по стратегическому развитию и национальным проектам (протокол заседания от 3 сентября 2018 г. № 10)
Паспорт федерального проекта «Успех каждого ребенка», утвержден протоколом заседания проектного комитета по национальному проекту "Образование» от 07 декабря 2018 г. № 3
Указ Президента Российской Федерации от 29 мая 2018 года № 240 «Об объявлении в Российской Федерации Десятилетия детства»
Распоряжение Правительства Российской Федерации от 23 января 2021 года №122-р «Об утверждении плана основных мероприятий, проводимых в рамках Десятилетия детства», на период до 2027 года
Концепция развития дополнительного образования детей до 2030 г., Распоряжение Правительства РФ от 31 марта 2022 г. №678-р
Приказ Минпросвещения России от 27 июля 2022 года № 629 «Об утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по дополнительным общеобразовательным программам»

Приказ Министерства просвещения РФ от 03 ноября 2019 г. № 467 (зарегистрирован в Минюсте РФ 6 декабря 2019 года) «Об утверждении Целевой модели развития региональных систем дополнительного образования детей»

Санитарные правила СП 2.4. 3648-20 «Санитарно-эпидемиологические требования к организациям воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи»
(утверждены постановлением Главного государственного санитарного врача РФ от 28.09.2020 г. № 28)


Актуальность программы
 	
    Программа «Робототехника» является дополнительной образовательной программой, и составлена с учетом тенденций развития современных информационных технологий, что позволяет сохранять актуальность реализации данной программы. Дети и подростки лучше понимают, когда они что-либо самостоятельно создают или изобретают. При проведении занятий по робототехнике этот факт не просто учитывается, а реально используется на каждом занятии. Реализация этой программы помогает развитию универсальных учебных действий учащихся. Основной акцент в освоение данной программы делается на использование проектной деятельности в создании роботов, что позволяет получить полноценные и конкурентоспособные продукты. Проектная деятельность, используемая в процессе обучения, способствует развитию ключевых компетентностей обучающегося, а также обеспечивает связь процесса обучения с практической деятельности за рамками образовательного процесса.

Отличительные особенности:
Робототехника в школе представляет учащимся технологии XXI века, способствует развитию их коммуникативных способностей, развивает навыки взаимодействия, самостоятельности при принятии решений, раскрывает их творческий потенциал.
Сведения о программе
	Область применения:
	дополнительное образование детей

	Направленность
	техническая

	Тип программы
	модифицированная

	Вид программы
	образовательная

	Адресат программы
	11-14 лет

	Количество человек в группе
	10-12 человек в группе

	Количество групп
	1

	Количество модулей
	2

	Срок освоения программы
	программа рассчитана на 11 месяцев 

	Объем программы
	172 часа
Сентябрь-декабрь-64 часа,
Январь-июль-108 часов.

	Режим занятий
	2 раза  в неделю по 2 занятия с перерывом между занятиями 10 минут.

	Режим работы в каникулярное время
	По расписанию

	Сроки проведения промежуточной аттестации
	Промежуточная аттестация – июнь



Формы обучения и виды занятий:
Образовательный процесс по программе организуется в очной форме.
 В период карантина, болезни или отсутствия учащихся по уважительной причине используется дистанционная форма обучения. 
Основная форма обучения - групповая.
Виды занятий:
· беседа;
· демонстрация;
· практикумы начинающего робототехника, включающего проведение лабораторно-практических, исследовательских работ и прикладного программирования
· творческая работа;
· проектная деятельность.

1.2 Цель и задачи программы:
Цель-обучение основам робототехники, программирования с ориентацией их на получение специальностей связанных с программированием, создание условий, обеспечивающих социально-личностное, познавательное, творческое развитие ребенка в процессе изучения основ робототехники с использованием компьютерных технологий
Задачи:
Обучающие: 
- познакомить учащихся со спецификой работы над различными видами моделей роботов на простых примерах (Лего-роботов); 
- научить приемам построения моделей роботов из бумаги Лего-конструкторов;
- научить различным технологиям создания роботов, механизмов;
- научить добиваться высокого качества изготовленных моделей (добротность, надежность, привлекательность);
- научить составлять программы для роботов различной сложности;
- формировать творческой личности установкой на активное самообразование.
Развивающие: 
- развивать мыслительные операции: анализ, синтез, обобщения, сравнения, конкретизация; алгоритмическое и логическое мышление, устную и письменную речь, память, внимание, фантазию;
-развить у детей элементы изобретательности, технического мышления и творческой инициативы;
-развить глазомер, творческую смекалку, быстроту реакции;
-ориентировать учащихся на использование новейших технологий и методов организации практической деятельности в сфере моделирования;
-развить способности программировать;
-приобретение навыков коллективного труда;
-организация разработок  научно-технологических проектов.
Воспитательные: 
-воспитать у детей чувство патриотизма и гражданственности на примере истории российской техники;
-воспитать высокую культуру труда обучающихся;
-сформировать качества творческой личности с активной жизненной позицией;
-сформировать навыки современного организационно-экономического мышления, обеспечивающие социальную адаптацию в условиях рыночных отношений;
-ранняя ориентация на инновационные технологии и методы организация практической деятельности в сферах общей кибернетики и роботостроения;
- воспитывать ценностное отношение к предмету информатика, взаимоуважение друг к другу, эстетический вкус, бережное отношение к оборудованию и технике, дисциплинированность.

1.3 Содержание программы
Учебный план
	
	Тема занятия

	Кол-во часов

	№
	
	Всего
	Теория
	Практика

	1 модуль

	1
	Вводное занятие
	2
	2
	

	2
	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	8
	2
	6

	3
	Первичные знания о роботах 
	14
	4
	10

	4
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	12
	6
	6

	5
	Использование датчиков при управлении роботом
	6
	
	6

	6
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	22
	
	22

	
	Всего часов 1 модуля
	64
	14
	50

	2 модуль

	1
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	60
	5
	55

	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	34
	
	34

	3
	Аттестация
	2
	
	2

	4
	Познавательные экскурсии
	12
	
	12

	
	Всего часов 2 модуля
	108
	5
	103

	
	Всего часов за год
	172
	19
	153



Содержание учебного плана

	Тема занятия
	Теоретическая часть
	Ча
сы
	Практическая часть
	Часы
	Всего часов

	1 модуль

	Вводное занятие.
	Вводное занятие. Инструктаж по технике безопасности. Правила поведения  при работе с компьютерами и конструкторами. Введение в робототехнику. 
Понятие «робот», «робототехника», «робоспорт». Применение роботов в различных сферах жизни человека, значение робототехники. Просмотр видеофильма о роботизированных системах.
	2
	
	-
	2

	Всего часов темы
	2
	
	-
	2

	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	Конструкторы компании ЛЕГО. Информация о имеющихся конструкторах компании ЛЕГО. Их функциональные назначения и отличия. Демонстрация имеющихся наборов. Знакомимся с набором Lego Mindstorms
EV-3. Показ действующей модели робота и его программ: на основе датчика освещения, ультразвукового датчика, датчика касания	
	2
	Ознакомление с комплектом деталей для изучения робототехники: контроллер, сервоприводы, соединительные кабели, датчики-касания, ультразвуковой, освещения. Порты подключения. Создание тележки по инструкции	
	6
	8

	Всего часов темы
	2
	
	6
	8

	Первичные знания о роботах.
 
	Понятие «программа», «алгоритм». Алгоритм движения робота по кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр.	

	1
	Написание программы для движения по кругу через меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых программ на выбор учащихся и их самостоятельная отладка
	4
	5

	
	Понятие «среда программирования», «логические блоки». Показ написания простейшей программы для робота	
	1
	Интерфейс программы  LEGO MINDSTORMS EV3,работа с ним. Написание программы для воспроизведения звуков и изображения  по образцу
	2
	3

	
	Робот в движении Написание линейной программы. 
 Понятие «мощность мотора», «калибровка». Зубчатая передача. Применение блока «движение» в программе.
	1
	Создание и отладка программы для движения с ускорением, вперед-назад.  «Робот-волчок». Плавный поворот, движение по кривой
	2
	3

	
	Первая программа с циклом	
 Написание программ с циклом
	1
	Использование блока «цикл» в программе.
 Создание и отладка программы для движения робота по «восьмерке»	
	2
	3

	Всего часов темы
	4
	
	10
	14

	Роботы, выполняющие определенную функцию
	Робот-танцор.
Понятие «генератор случайных чисел». Использование блока «случайное число» для управления движением робота
	2
	Создание программы для движения робота по случайной траектории. 
	2
	4

	
	Робот рисует 
Теория движения робота по сложной траектории
	2
	 Написание программы для движения по контуру
	2
	4

	
	Промышленные манипуляторы и их отладка. Блок «записи/воспроизведения»
	1
	 Робот, записывающий траекторию движения и потом точно её воспроизводящий	
	1
	2

	
	Робот, определяющий расстояние до препятствия.
Робот, останавливающийся на определенном расстоянии до препятствия. Робот-охранник
	1
	Робот, выдерживающий расстояние от препятствия
	1
	2

	Всего часов темы
	6
	
	6
	12

	Использование датчиков при управлении роботом	
	 Ультразвуковой датчик управляет роботом.
Роботы – пылесосы, роботы-уборщики. Цикл и прерывания	
	-
	 Создание и отладка программы для движения робота внутри помещения и самостоятельно огибающего препятствия. 
	3
	3

		
	Робот-прилипала Программа с вложенным циклом. Подпрограмма
	-
	Робот, следящий за протянутой рукой и выдерживающий требуемое расстояние в динамике. Настройка иных действий в зависимости от показаний ультразвукового датчика
	3
	3

	Всего часов темы
	-
	
	6
	6

	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	
	-
	Творческие проекты детей по замыслу, подготовка к конкурсам, соревнованиям
	22
	22

	Всего часов темы
	-
	
	22
	22

	Всего часов 1 модуля
	14
	
	50
	64

	2 модуль

	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	Гиробой
 Сортировщик цветов 
Щенок
 Робот-рука
Робот-танк
 Знап
 Лестничный вездеход Слон
Фабрика спиннеров
Пульт дистанционного управления

	5
	Обучающиеся в команде собирают роботов из основного и расширенного наборов по инструкции. Так же по инструкции пишут программу для этого робота. После чего робот запускается и обсуждаются возможные ошибки, совершенные в процессе сборки и программирования.

	55
	60

	Всего часов темы
	5
	
	55
	60

	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	
	-
	Творческие проекты детей по замыслу, подготовка к конкурсам, соревнованиям
	34
	34

	Всего часов темы
	-
	
	34
	34

	Аттестация
	
	
	
	2
	2

	Познавательные экскурсии
	
	-
	
	12
	12

	Всего часов 2 модуля
	5
	
	103
	108

	Всего часов за год
	19
	
	153
	172
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1.4 Планируемые результаты
К концу  года обучающиеся будут знать: 
-простейшие основы механики и робототехники;
-основные виды конструкций, соединение деталей;
-последовательность изготовления конструкций, простейших моделей роботов;
- технику безопасности в компьютерном классе;
-виды конструкций (алгоритм с ветвлением, алгоритмы с применением цикла), соединение сложных деталей;
уметь:
-определять, различать  и называть детали конструктора;
-конструировать по условиям, заданным преподавателем, по образцу, по схеме;
- работать  в среде Lego Mindstorms EV3;
-отличать новое от уже известных моделей;
-делать выводы в результате совместной работы группы учащихся; сравнивать и группировать модели роботов  и их образы;
-излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать свою точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем логических рассуждений;
- создавать стандартные модели роботов по образцу и написать для них программы;   
- разработать творческие модели;
- использовать возможности графического редактора и текстового редактора для оформления проектных работ  по робототехнике. 


2. Комплекс организационно-педагогических условий
2.1 Календарный учебный график
Календарный учебный график 1 модуля
	N п/п
	Месяц
	Число
	Время проведения занятия
	Форма занятия
	Кол-во часов
	Тема занятия
	Место проведения
	Форма контроля

	1
	Сентябрь 
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Вводное занятие
	ДТ кабинет № 3
	Беседа

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение 

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка классической тележки. Проверка знаний по деталям.
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	2
	Октябрь 
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Первичные знания о роботах
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	3
	Ноябрь 
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Роботы, выполняющие определенную функцию
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Использование датчиков при управлении роботом
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Использование датчиков при управлении роботом
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Использование датчиков при управлении роботом
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение 

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ 

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	4
	Декабрь 
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ



Календарный учебный график 2 модуля

	N п/п
	Месяц
	Число
	Время проведения занятия
	Форма занятия
	Кол-во часов
	Тема занятия
	Место проведения
	Форма контроля

	1
	Январь
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	2
	Февраль
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	3
	Март
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	4
	Познавательная экскурсия
	
	

	4
	Апрель
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	4
	Познавательная экскурсия
	
	

	5
	Май
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, самостоятельная работа

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр проектов 

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Сборка и программирование роботов из основного и расширенного наборов по инструкции
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр проектов

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	6 
	Июнь
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	7
	Июль
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Самостоятельная и соревновательная деятельность
	ДТ кабинет № 3
	Беседа, наблюдение, просмотр готовых работ

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая 
	2
	Аттестация
	ДТ кабинет № 3
	Наблюдение

	
	
	Согласно расписанию учебных занятий
	Групповая
	4
	Познавательная экскурсия
	
	



2.2  Условия организации программы
Материально-техническое обеспечение прогаммы:
Оборудование
-Ученические  столы;
-Ученические стулья;
-Учительский стол;
-Учительский стул.
-Доска 
-Стеллажи для хранения ноутбуков, конструкторов
Техническое оборудование
- Ноутбуки с программным обеспечением
-Сетевой фильтр
- Проектор, экран
Дидактический материал
-Комплекты заданий для  конструктора LEGO Mindstorms EV3
-Раздаточный материал (дидактические пособия, распечатки уроков, технологические карты);
-журналы,  буклеты, альбомы, учебники – практикумы
Материалы
Конструкторы LEGO Mindstorms EV3
Информационное обеспечение
Интернет – ресурсы: 
· http://int-edu.ru
· http://7robots.com/
· http://www.spfam.ru/contacts.html 
· http://robocraft.ru/ 
· http://iclass.home-edu.ru/course/category.php?id=15 
· / http://insiderobot.blogspot.ru/
· https://sites.google.com/site/nxtwallet/
· http://robotics.ru/   http://russos.livejournal.com/817254.html

[bookmark: _Toc511768858]2.3. Формы аттестации
Формы контроля и оценки образовательных результатов:
Текущий контроль уровня усвоения материала осуществляется по результатам выполнения обучающихся практических  заданий.
Итоговый контроль реализуется в форме соревнований (олимпиады) по робототехнике, защите проекта.
Способы проверки знаний обучающихся:
педагогическое наблюдение, опрос, тестирование, самостоятельная работа, анализ творческих работ, участие в конкурсах, выставках и других мероприятиях.
Критериями выполнения программы служат:
знания, умения и навыки обучающихся, массовость и активность участия обучающихся в мероприятиях данной направленности.
[bookmark: _Toc511768857]2.4. Оценочные материалы 

Критерии оценки
	Усвоение программы
	Частичное  усвоение
	Рекомендации

	Узнает и называет элементы конструктора
	Узнает элементы, но затрудняется с ответом
	Предложить заучить трудно запоминающиеся элементы

	Проявляет самостоятельность, аккуратность
	Затрудняется в выборе деталей, проявляет относительный уровень в уборке рабочего места
	Предложить чаще оглядывать свое рабочее место

	Плодотворно сотрудничает в коллективе
	Конфликтно участвует в коллективном творчестве
	Предложить настольные коллективные игры

	Умение анализировать и обыгрывать свой продукт
	Затруднение в описании своих действий
	Предложить  ребенку дать краткое описание любимой игрушки

	Умение работать по схеме
	Ребенок иногда забывает пользоваться схемой, а придумывает свой алгоритм действий
	Предложить выполнение  различных игр и упражнений на тренировку памяти и внимания



2.5. Методические материалы
В процессе реализации программы используются следующие педагогические технологии: Технология личностно-ориентированного обучения, информационно-коммуникативная технология, и здоровье сберегающая технология. 
При личностно-ориентированном обучении на первое место выдвигается индивидуализация обучения - процесс раскрытия индивидуальности человека в специально организованной учебной деятельности. Ее цель состоит в том, чтобы учебно-познавательная деятельность учащихся обеспечивала их личностное самоопределение, развитие эмоционально-духовной сферы, формирование качеств. Данная технология применяется на протяжении всего учебного года при выполнении индивидуальных заданий. 
ИКТ-технология раскрывается в том, что большинство заданий программы выполняется с помощью персонального компьютера и необходимых программных средств. 
Под здоровье сберегающими образовательными технологиями в расширенном смысле можно понимать все те технологии, использование которых в образовательном процессе идет на пользу здоровья учащихся. Технология здоровье сбережения раскрывается через следующие методы и приемы: во время физкультминутки делаются физические упражнения для снятия общего напряжения и усталости глаз. Проводится регулярное проветривание кабинета. Наглядное пособие «Гимнастика для глаз», «Безопасность при работе за компьютером». 
[bookmark: _Toc511768859]Дидактическое обеспечение:
- средства ИКТ на занятиях (презентации, видеофильмы, обучающие игры, обучающие компьютерные программы, компьютеры, интерактивная доска, проектор); 
- использование дидактического материала (карточки задания, схемы, таблицы, инструкции, практические задания); 
- учебники, учебные пособия, журналы, книги; 
- тематические подборки теоретического материала, игр, практических заданий.
2.6 Кадровое обеспечение
Для реализации программы требуется педагог дополнительного образования, отвечающий всем требованиям квалификационной характеристики, имеющий педагогическое образование и курсы повышения квалификации.

2.7  Воспитательный компонент

Календарный план воспитательной работы на 2022-2024 год

Цель воспитательной работы - создание пространства для самоопределения и самореализации личности ребенка, обеспечивающего социальную защиту и поддержку взросления, духовно-нравственное становление.

	Название мероприятия
	Сроки проведения

	Акция "Подарок пожилому человеку"
	Сентябрь

	Осенний квест 
	Октябрь 

	Акция к Дню Матери
	Ноябрь

	Новогодний утренник
	Декабрь

	Рождественские посиделки
	Январь

	Акция к Дню Защитника Отечества
	Февраль

	Акцию к 8 Марта
	Март

	Поход "Встреча весны"
	Март 

	Флешмоб "Здоровым быть здорово"
	Апрель

	Заключительное мероприятие 
	Май
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